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	· Titolo modulo / in macroargomento (svolto presenza/DDI)
Arduino Programmi:
Uso ingresso analogico, termometro LM35,led  RGB, fotoresistenza,Controllo step motornt ,Interrupt
Automi
Definizione di automa, diagramma stati, automa di Mealy e di Moore, Realizzazione in logica programmata dell’automa. 
       Il  motore passo passo
Struttura costruttiva dei motori passo-passo, tipologie a magneti permanenti, riluttanza variabile, ibridi, unipolari e bipolari Schede di controllo, modalità half e full step. Controllo con Arduino.
PLC

 verifica automi e interrupt, introduzione al PLC, storia e caratteristiche ,Ingressi uscite digitali PLC

Moduli speciali ingresso uscita particolari di collegamento Ciclo di scansione e PLC, i principali blocchi funzionali
Schema di collegamento, primi programmi PLC  

LINGUAGGI DI PROGRAMMAZIONE TIPOLOGIE E PRINCIPALI CARATTERISTICHE PLC sequenze temporizzate e uso dei timer
Teleinversione senza pas. Zero 

TIMER APPLICAZIONI CABLAGGIO DEL PULSANTE DI STOP E SICUREZZE N.O.

contatti di confronto e uso con contatori
Sequenziatori, bobine duplicati e altri errori da non commettere.

 istruzioni di conversione e spostamento dati

 struzione spostamento e aritmetiche Esempi di programmi di interrupt. 

Interrupt, istruzioni in s200

Introduzione elettropneumatica.

elettropneumatica comando e schemi a rele' ciclo quadro e a elle in pneumatica
Timer e contatori con siemens 1200 
esempi con TIA PORTAL e simulatore

uso dei timer e one shoot, i contatori nel 1200 s7 

Contatore up, contatti di confronto. Sensori , introduzione, PT100.
Contatori in siemens 1200, HMI.

 Sequenziatori, scalex, normx, uso di un semplice hmi.

 sistema di controllo di un nastro trasportatore con due operatori. Automa, analisi delle variabili, programma, HMI

USO ingressi analogici con il 1200,
Educazione Civica:dimensionamento delle linee di comando dal PLC cdt e effetti capacitivi gestione emergenze i
Gestione serbatoio o vasca di raccolta acque alluvionali 

condizionamento condensatore. Uso di blocchi FD in S7 1200.

Confronto: Logiche cablate e programmate


Struttura e costituzione di un PLC. Il plc siemens .Programmazione in LI, Ladder:


Funzioni logiche, stack, Special marker,  set-reset,Timer, Contatori, contatti di confronto,

Sequenziatori temporizzati, interrupt Istruzioni matematiche e di spostamento MOV, ADD, SUB, MUL, B_I

Ingressi analogici
Sistemi Analogici
definizioni di sistemi e modelli (RC, RL,RCL ) relazioni costitutive

modellizzazione a equazioni differenziali, Simulazione alle variazioni finite.

tudio dei transitori a gradino ad andamento esponenziale;

Costante di tempo, tempo di salita, risposta e di assestamento.

Trasformate di Laplace: principali proprietà e teoremi, impulso, gradino, rampe, esponenziale; 

Risposta libera e risposta forzata.Funzione di trasferimento G(s), poli e zeri.Antitrasformate di laplace.

Poli semplici, poli doppi reali, calcolo dei residui.

Esempi di trasformazione di circuiti elettrici e calcolo dei transitori.
                                    Laboratorio:
          Programmi di interfacciamento con scheda USB/Arduino.

          Programmi per PLC S200 in ladder ed  in LI 

           automatismi con PLC semaforo e apricancello

          controllo di due nastri trasportatori.
          Controllo striscia led rgb con arduino

           Opto -isolatori

           Controllo Teleruttore con fotoresistenza gestito da arduino attraverso opto-isolatore (crepuscolare)

           Controllo di un motore passo-passo con arduino

           Comparatore semplice  basato su operazionale

           Comparatore con isteresi con operazionale lm358

           Sensore di temperatura LM35 gestito da amplificatore operazionale

           Multivibratore astabile con timer 555

           Convertitore frequenza-tensione con integrato lm 331

           Sensore di umidità capacitivo con timer 555

           Conversione corrente-tensione con amplificatore operazionale

           Polarizzazione e uso del diodo zener

           Sensore di temperatura AD590 controllo dell’ofset  attraverso l’amplificatore operazionale

           Motore passo passo gestito da arduino con integrato ULN2003

           controllo assi basato su motori passo passo
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